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จุดประสงค์จุดประสงค์
อธบิายวงจรกําลังและวงจรควบคมุได้1

ความรูพ้ื�นฐานมอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส

การเริ�มเดินมอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส

การกลับทิศทางการหมุนมอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส



 

วงจรกําลัง (Power Circuit)

      วงจรกําลัง คือ วงจรที�รบักําลังไฟฟ�าเขา้มาจากทางดา้นแหล่ง
จา่ยไฟฟ�า แล้วจา่ยกําลังไฟฟ�าไปใหโ้หลด เชน่ ฮีตเตอรแ์ละมอเตอร์
เป�นต้น 
      วงจรกําลังจงึมกีระแสไฟฟ�าไหลผา่น ในวงจรมากกวา่วงจร
ควบคมุหลายเท่าตัว และขนาดสายไฟฟ�าหรอืขนาดพกัิดอุปกรณ์
ไฟฟ�าของวงจรกําลังมขีนาดที�ใหญก่วา่วงจรควบคมุ

รูปวงจรกําลัง (Power Circuit)



วงจรควบคมุ (Control Circuit)

      วงจรควบคมุ คือ วงจรไฟฟ�าที�ใชใ้นการควบคมุการไหลของ
กระแสไฟฟ�าที�ไหลในวงจรกําลัง หรอืเรยีกไดว้า่เป�นวงจรที�ทําหนา้ที�
ควบคมุ (Control) วงจรกําลัง (Power Circuit) 
      วงจรควบคมุหรอืวงจรคอนโทรลจะมขีนาดสายไฟฟ�าหรอืขนาด
พกัิดอุปกรณไ์ฟฟ�าเล็กกวา่วงจรกําลังและมกัใชแ้รงดนัไฟฟ�าที�ตํ�า
กวา่วงจรกําลัง เชน่ แรงดนั 220 VAC, 24VDC เป�นต้น

รูปวงจรควบคมุ (Control Circuit)



ความรูพ้ื�นฐานมอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส

มอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส (AC Single Phase Motor)
1. มอเตอรเ์หนี�ยวนาํ (Induction Motor) ชนดิโรเตอรก์รงกระรอก
(Squirrel cage Rotor) ไดแ้ก่ สปลิตเฟสมอเตอร ์(Split Phase
Motor) คาปาซเิตอรม์อเตอร ์(Capacitor Motor) และเชดเดดโพล
มอเตอร ์(Shaded Pole Motor)

รูป Split Phase Motor รูป Capacitor Motor รูป Shaded Pole Motor



มอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส (AC Single Phase Motor)
2. มอเตอรเ์หนี�ยวนาํชนดิโรเตอรพ์นัขดลวด ไดแ้ก่ รพีลัชนัมอเตอร์
(Repulsion Motor) หรอือินดกัทีฟซรีสีม์อเตอร ์(Inductive
Series Motor) และยูนเิวอรแ์ซลมอเตอร ์(Universal Motor)

ความรูพ้ื�นฐานมอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส

รูป Universal Motor
รูป Repulsion Motor

หรอื Inductive Series Motor



     มอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส เป�นมอเตอรข์นาดเล็กที�นยิมใชง้านกัน
ทั�วไป โดยเฉพาะมอเตอรไ์ฟฟ�าเหนี�ยวนาํโรเตอรแ์บบกรงกระรอก (Squirrel 
Cage Rotor)  เนื�องจากมโีครงสรา้งไมซ่บัซอ้น ซอ่มบาํรงุ และดแูลรกัษาง่าย 
     สิ�งสาํคัญในการควบคมุมอเตอรไ์ฟฟ�า คือ การเริ�มเดนิ การกลับทิศทางการ
หมุน และการควบคมุความเรว็มอเตอรไ์ฟฟ�า

การเริ�มเดินมอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส

รูปวงจรขดลวดของมอเตอรแ์ละการต่อขั�วของมอเตอร ์(ตามลําดับ)



การเริ�มเดินมอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส
ด้วย Magnetic Contactor

รูปวงจรกําลังและวงจรควบคมุ
การเริ�มเดินมอเตอรก์ระแสสลับ 1 เฟส (ตามลําดับ)

     การเริ�มเดนิมอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส
ดว้ยแมกเนติกคอนแทกเตอร ์(Magnetic
Contactor) เป�นการควบคมุที�มคีวามปลอดภัย
และเป�นที�นยิม เพราะแมกเนติกคอนแทกเตอรจ์ะ
ใชง้านรว่มกับโอเวอรโ์หลดรเีลย ์(Overload
Relay) ที�เป�นอุปกรณป์�องกันกระแสเกินพกัิด



การกลับทิศทางการหมุน
มอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส

     การกลับทิศทางการหมุนของมอเตอรไ์ฟฟ�า
กระแสสลับ 1 เฟส แบบสปลิตเฟสมอเตอร์
(Split Phase Motor) สามารถทําไดโ้ดยการ
กลับทิศทางกระแสไฟฟ�าของขดลวดสตารต์หรอื
ขดลวดวนัเพยีงชุดใดชุดหนึ�ง

รูปการกลับทิศทางการหมุนของ Split Phase Motor



การกลับทิศทางการหมุนมอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสสลับ 1 เฟส
ด้วย Magnetic Contactor

 

รูปการกลับทิศทางการหมุนกระแสไฟฟ�า 1 เฟส ด้วย Magnetic Contctor
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